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Title URL Authors Host item title

DIGITALNA LEMNA STANICA POMOĆU ARDUINO NANO MIKROUPRAVLJAČA Mandić, Bruno

PROJEKTIRANJE I PROTOTIPIRANJE STANICE ZA STVRDNJAVANJE IZRADAKA PROIZVEDENIH SLA TEHNOLOGIJOM Jozić, Dario

UPRAVLJANJE PROTOTIPOM ROBOTSKE RUKE POMOĆU MOBILNE APLIKACIJE Lonjak, David

ELEMENTI ELEKTROTEHNIČKOG PROJEKTA I SUSTAVI ZAŠTITE Drvarić, Marko

PULSNO-ŠIRINSKA MODULACIJA KORIŠTENJEM ARDUINO UNO MIKROKONTROLERA Kuntić, Davor

KONSTRUIRANJE I PROTOTIPIRANJE MEHANIZMA BESPILOTNE LETJELICE ZA SIJANJE SJEMENA Tomac, Marko

SUVREMENI OBLICI KIBERNETIČKOG KRIMINALA - RANSOMWARE Regvar, Kristijan

SIMULACIJA PARKIRALIŠTA Milak, Juraj

DETEKTIRANJE VISINE PREDMETA POMOĆU IR SENZORA Lamešić, Petar

PROJEKTIRANJE SUSTAVA EDUKACIJSKOG ROBOTA PRIMJENOM MICRO:BIT UGRAĐENOG SUSTAVA Slukan, Lovro

PROJEKTIRANJE 3D MODELA VATRENOG ORUŽJA U BLENDER-U I UNITY-U Tomašković, Tomislav

STRUKTURA I RAZMJENA PODATAKA UNUTAR AUTOMATIZIRANOG SKLADIŠNOG SUSTAVA Capan, Dominik

PROTOTIP DALJINSKI UPRAVLJANE KOSILICE De Bona, Martin

PRIMJENA RAČUNALA U UNAPRIJEĐENJU ŽIVOTA I RADA SLIJEPIH I SLABOVIDNIH OSOBA Klobučar, Marina

ELEKTRONIČKO UPRAVLJANJE PNEUMATSKIM OVJESOM AUTOMOBILA Sučec, Ivan

CONTROLLER AREA NETWORK Vragotuk, Boris

ROBOTSKA RUKA UPRAVLJANA SERVO MOTORIMA I POTENCIOMETRIMA Babić, Luka

SAMOPOSLUŽNI AUTOMAT ZA NAPITKE Gašpar, Jurica

INTELIGENTNI SUSTAV DETEKCIJE S PIR SENZORIMA Leskovar, Katarina
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IZRADA SUSTAVA ELEKTRONIČKOG UČENJA IZ ROBOTIKE Popović, Josip

PRINCIP RADA I MOGUĆE IZVEDBE LOGIČKIH VRATA U ELEKTRONICI Petrić, Stjepan

SUSTAV SIGNALIZACIJE I TEHNIČKE ZAŠTITE NA ŽELJEZNIČKO-CESTOVNIM PRIJELAZIMA Perković, Domagoj

PRIMJENA RAČUNALNOG VIDA U KONTROLI KVALITETE Živkušić, Damir

IMPLEMENTACIJA UPRAVLJAČKOG MODULA ZA IZBJEGAVANJE PREPREKA SVESMJERNIM MOBILNIM ROBOTOM Lesičar, Alen

KONSTRUIRANJE I IZRADA TRANSLACIJSKOG MEHANIZMA MOBILNOG ROBOTA VILJUŠKARA Mikulčić, Eugen

PROCESI DOHVATA, TRANSFORMACIJE I UČITAVANJA U SKLADIŠTIMA PODATAKA Brletić, Matija

PROJEKTIRANJE EDUKACIJSKOG MOBILNOG ROBOTA S DIFERENCIJALNOM KONFIGURACIJOM POGONA Posavec, Nikola

INFORMACIJSKI ASPEKTI MATERIJALNE OPORABE KOMUNALNOG OTPADA Labura, Krešimir

MATEMATIKA 2 U MATLAB-u Pap, Ivan

Sigurnost komunikacije korištenjem blockchain tehnologije u loT sustavima Smontara, Bruno

PROJEKTIRANJE SUSTAVA PARALELNE PRIHVATNICE S POVRATNOM VEZOM Školjak, Matija

PROJEKTIRANJE 3D MODELA U BLENDERU I UNITY GAME ENGINEU Mehmetović, Filip

Raspršivač gustih medija Omrčen, Antun

Proizvodnja i recikliranje papira i kartona Jagušt, Dominik

Transportni sustavi - podizna platforma Đurašina, Moran

Projektiranje digitalnog sklopa potpunog zbrajala Hrska, Željko

Sustav za precizni linearni transport laganih tereta Pranjić, Hrvoje

3D ispisani mikrokontrolerom upravljani hodajući robot Hrupek, Nino

Informacijski aspekti održavanja tehničkih objekata Mergl, Tomislav

Automatski sustav ventilacije parkiranog automobila Matičić, Armando

Izrada i primjena razvojnih android aplikacija Plasaj, Antonio

Primjena robotike u medicini Jelić, Igor

Procesni sustav HE Dubrava Šarec, Domagoj
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